Silla de trabajo con respaldo alto (ZUMQ1) o bajo (ZUMQ?2), capaz de adaptarse a cualquier
posicién. Sin brazos o con brazos fijos o regulables en altura.
Asiento de polipropileno reforzado tapizado sobre espuma de alta resistencia de 47kg /m3 de densidad,

opcionalmente con goma inyectada clase M1 de densidad 60Kg . Equipada con mecanismo

2 Palancas o 3 Palancas (2P o 3P), o bien con mecanismo sincro con cremallera.

Base de 5 radios en polipropileno reforzada con fibra de vidrio en color negro o bien en aluminio pulido.
Tapizable en cualquiera de nuestras telas.
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